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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwizanych z przebudaywlic Kiliaskiego i Pitsudskiego Wremie na odcinku od skrzgwania z uliq@ Grunwaldzlg do
skrzyzowania z drog wojewddzl nr 434 (z wyhczeniem projektowanych rond) - odcinek diégj,6 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkimraz przy zlecaniu robét na drogach miejskichirgych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét as@nych z wszystkimi czyndciami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdr®gowej oraz potzenia obiektdw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych na odcink®,575 + 1,97%m.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych wchoda:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysédiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposGtwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
f) wykonanie inwentaryzacji powykonawczej - 3 egz.

1.3.2. Sprawdzenie rgdnych przed rozpoczciem robot

Wykonawca ma obowkek sprawdzenia istnigych rzdnych terenu i r@nych projektowanych, zamieszczonych na rysunkach
przekrojow poprzecznych i przekrojow poghych. W przypadku stwierdzenia niezgoécioWykonawca powinienprzed
rozpoczciem robo6t, bezzwtocznie poinformowgprojektanta o zaistniatych okoliczswach.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktdw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w ssiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énie
srednic; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugwn okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaEsj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckmwych naleéy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- taSmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej gaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysapieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadmebliczenia i pomiary
geodezyjne niezlnine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &yykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@azyniera o wszelkich gHach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BYy te powinny by usunite na koszt Zamawigjego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #lia sig od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadéna tym Irnzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@avpno by
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynidk@g z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej ¢drzych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostaf wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofiai
Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzowinny
by¢ zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania robét.
Jereli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostaqp zniszczone przez Wykonawdwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia robot, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@miwidtowej realizacji robot nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, przgyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowkzane do punktéw pomocniczych, pgmych poza granicrobét ziemnych.
Maksymalna odleglE pomidzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a ta&
przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidask. 250
metrow.

Repery robocze nalg zalay¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszcych. Jako repery robocze pama wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboozadery zatary¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztakikdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperow roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosa¢ niwelac§ podwdjra w nawkzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaej wyrgne i jednoznaczne okdlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji
projektowej.

0§ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gidwnych i w punktachsrpdnich w odlegléci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtmssy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrédonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczly Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumeniapjojektows oraz w miejscach wymagayych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowapyebz Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nagle
stosowé w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ migdzy
palikami lub wiechami nafg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwmj. Odlegté¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektowva.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naleéy prowadzé
wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ANymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogéine” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriegfire Wykonawca przedktadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i
ewentualne odtworzenie,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
— zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych gungtatych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonye@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@gsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaagjihtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z usurtiem drzew i krzakéw w zwiku z przebudowulic Kiliaskiego i Pitsudskiego Wremie na odcinku
od skrzyowania z uli@ Grunwaldzlg do skrzgowania z drog wojewddzlk nr 434 (z wyaczeniem projektowanych rond) -
odcinek dtugéci 2,6 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pz#scaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddkic
Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z:
- recznymscinaniem drzew z karczowaniem pnérednicy 56-65 cm 4 szt,
- recznymscinaniem i karczowanienkgtych krzakéw i podszyciat0 nt,
wraz z wywiezieniem na miejsce wskazane przez Itow@sw odlegtéci do 5 km wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pld.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce roboét
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robot zwezanych z usugtiem drzew i krzakéw naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargmiich usunicia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gazie naley przewozt transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat sytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydiransportowane w
sposob nie powodagy ich uszkodzé

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwizane z usugrciem drzew i krzakdw obejmwjwyciecie i wykarczowanie drzew i krzakoéw, wywiezienie
pni, karpiny i gadzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyplahdev oraz ewentualne spalenie na miejscu pozssiat
po wykarczowaniu.

Teren pod budog drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach wskazanych w
dokumentaciji projektowej, powinien dpczyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw#ane z usurciem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.
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Wycinkg drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez
Inzyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych dgryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teddazy
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawasidczgsci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren najeoczycic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokadsci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona dmiea, powinna by przez Wykonawe
zabezpieczona przed uszkodzenienzelleoslinnoé¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe;, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgakaany przez odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew znajdage sg¢ w pasie robdt ziemnych, powinny dywykarczowane, za waikiem nastpujacych
przypadkow:

a) w obrbie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu znajduje sio
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koroarogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcaogine pod
nasypami powinny hyscigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchinterenu. Powjsze odsfpstwo od ogdinej zasady,
wymagajicej karczowania pni, nie ma zastosowaniagljeprzewidziano stopniowanie powierzchni terenud gamdstaw
nasypu,

b) w obrbie wyokrglenia skarpy wykopu przecingggo st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgiete rowno z
powierzchn, skarpy albo poigj jej poziomu.

Poza miejscami wykop6w doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypow

i zagyéci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykop6w, naletymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposob, aby drzewadstawiajce warté¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z dia ostraznoscia, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostatoi po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewra za pomog specjalistycznego spitwi, to sposob wykonania
powinien odpowiada zaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostadei po przer6bce powinny Byusunite przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jeeli dopuszczono spalanie shmnosci usungtej w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca mavaoizek
zadbd, aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstzea i odpowiednich przepisow.

Zaleca sj stosowanie technologii, uradwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dolaasklymuszonym doptywem powietrza. Po zagzeniu spalania ogie
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth s¢ czsci.

Jereli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkoprowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien asugo w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zadkeeme przez liyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusungite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu, za
zgody Inzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. & warstwa powinna By
przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnackyyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna by
odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaia po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnigymi ani
pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa gizeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie kompldtiausungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotdw. Zagzczenie gruntu wypetnigjego doly powinno spetniaodpowiednie wymagania oktene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robét zwizanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,
-  dla krzakow - hektar.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@OWymagania ogoéine” pkt 8.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykareoych pniach, przed
ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatréci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewn,, wzgkdnie spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu,
— zasypanie dotéw,
— uporzidkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaagjhtecznej (SST) ¢ wymagania dotycze wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z rozbiork elementéw drég przy przebudowie ulic Kikiego i Pitsudskiego véremie na odcinku od
skrzyzowania z ulia Grunwaldzlg do skrzgowania z drog wojewddzl nr 434 (z wyhczeniem projektowanych rond) - odcinek
dtugasci 2,6 km.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stosowana jgg&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zisicai
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia nggstijacych robot:

ULICA KILI NSKIEGO:

— ciecie pila nawierzchni bitumicznych naggokas¢ 6-10 cm -1.339,75 m

- rozbidrka krawznika betonowego ulicznego 20 x 30 cm na podsyprenewo-piaskowej wraz z tavbetonovg - 1.170,00 m,

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni z mieszanek rainerbitumicznych o grubigi 10 cm (na zatokach)1:94,65 n3,

— mechaniczna rozbiérka nawierzchni z mieszanek rainerbitumicznych o gruldgi 12 cm -881,95 M,

- mechaniczna rozbiérka podbudowy z gruntu stabilemego o grubi@i 20 cm (na zatokach autobusowych)p4,65 ns,

- mechaniczna rozbiérka podbudowy z gruntu stabilmwego o grubii 23 cm -480,00 3,

— rozbiérka obrzey 6x20 cm na podsypce piaskowd]34,55 m

- rozbiérka nawierzchni z kostki brukowej betonowajpodsypce cementowo-piaskowej przy wysekkostki 8 cm -159,35 m,

— rozbiérka chodnikdw, wysepek przystankowych i pigejlla pieszych z ptyt betonowych 35x35x5 cm na ppdsy
cementowo-piaskowej211,50 n,

- rozbiérka elementu betonowego wzdparkanu 2,10 s,

— zatadowanie gruzu koparko-tadowarkwywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy mecltanym zatadowaniu i
wyladowaniu samochodem samowytadowczym na oddégio 5 km wraz z optatza sktadowanie 698,20 ni gruzu,

- rozbidrka stupkdw wraz z tablicami znakdw pionowydb przestawienia)4,00 szt

ULICA PI£LSUDSKIEGO:

— ciecie pila nawierzchni bitumicznych naggokas¢ 6-10 cm -1.998,94 m

- rozbidrka krawznika betonowego ulicznego 20 x 30 cm na podsypoenewo-piaskowej wraz z tavbetonovy - 1.338,84 m,

— rozbiérka krawznika betonowego trapezowego na podsypce cement@sewej (wysepki) wraz z taynbetonow - 106,54 m

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni z mieszanek rinesbitumicznych o grutisi 10 cm (na zatokach)251,32 ,

- mechaniczna rozbiérka nawierzchni z mieszanek rainerbitumicznych o grubgi 15 cm -1.483,30 M,

- mechaniczna rozbiérka podbudowy z gruntu stabilioego o grubii 20 cm (na zatokach autobusowyct286,80 A,

— rozebranie nawierzchni z piyt drogowych betonowycigrubgci 15 cm z wypetnieniem spoin zaprawementow (na
zatoce) 66,30 nf,

- rozbidrkasciekdw z elementow betonowych o grdbiol5 cm na podsypce cementowo-piaskowi}2,60 m

— rozbiérka obrzey 6x20 cm na podsypce piaskowd].441,25 m

— rozbiérka obrzey 8x30 cm na podsypce piaskowejt,80 m

— rozbiérka krawznika betonowego 10x30 cm na podsypce cementowd«pias - 6,20 m

— rozbiérka krawznika kamiennego 20x25 cm na podsypce cementowdpias - 105,00 m

— rozbiérka bariegelbetowych typu ,Zakopieski” wraz ze stupkami w rozstawie co 2,5 130,00 m

- rozbiérka nawierzchni z kostki brukowej betonowajpodsypce cementowo-piaskowej przy wysekkostki 8 cm 2.123,22 m,

— rozbiérka chodnikdw, wysepek przystankowych i pigejlla pieszych z ptyt betonowych 35x35x5 cm na ppdsy
cementowo-piaskowejt.877,54 m,

— zaladowanie gruzu koparko-tadowarkwywiezienie gruzu z terenu rozbiérki przy mechkanym zatadowaniu i
wytadowaniu samochodem samowytadowczym na oddégio 5 km wraz z optatza skladowanie 20.818,04 mgruzu,

— rozbiérka pogczy ochronnych facuchowych (z rur stalowych@ednicy 60 mm) 154,90 m

- rozbiérka pogczy ochronnych rurowych31,00 m

— rozbiérka stupkdw wraz z tablicami znakéw pionowydb przestawienia)stupki: 27,00, tablice: 42,00 szt

- rozbidrka stupkdw wraz z tablicami znakdw pionowydb wywozu) -stupki: 4,00, tablice: 5,00 szt

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” bkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczce roboét
Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozhiork elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
— spycharki,

- ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. OgdIne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmugungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienabmw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Inzynier maze polecté Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékaey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé mechanicznie lubgcznie w sposéb okény w SST lub przez kyniera.
Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniacdimych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie sfegic wkasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane
przez Irzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST s wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunite z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drbggrodzé znajdujce st w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektova bgda wykonane wykopy drogowe, powinny bijymczasowo zabezpieczone. W szczegénpalery
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnié, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olgdlenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Miejsce wykonywania robo6t nalg oznakowd zgodnie z ,Instrukg oznakowania robdt prowadzonych w pasie
drogowym” stanowdca zakcznik Nr 1 do Zarzdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejli84 z dnia 06.06.1990 r.

5.2.1. Materiaty do ponownego wykorzystania
Materiaty nadajce s¢ do ponownego wykorzystania staic wlasndcia Zamawiajcego. Iizynier podejmui decyzje co
do ich dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych dat@mego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypemnigiego ewentualne doty po usgtych elementach nawierzchni powinno spetnia
odpowiednie wymagania olglene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@AWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow rob6t zwizanych z rozbiérkelementéw nawierzchni jest 2rimetr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozhiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doigokh
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego ziéokh w celu ponownego jejaycia, z ut@zeniem na poboczu,
—  zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk
- wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikow:
— odkopanie kragznikdéw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i e, t
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbi¢rki
- wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbidrkiscieku:
- odstorgcie $cieku,
- Rkczne wygcie elementdviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego kiéoki, w celu ponownego jegazycia, z utgeniem na poboczu,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupetnienie i wyréwnanie podin
—  zatadunek i wyw6z materiatow z rozbiorki,
—  uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozhbiérki chodnikéw:
- rczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego kiéoki w celu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk
- wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki barier i pgczy:
- demontaelementéw bariery lub peczy,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen
—  zasypanie dotéw po stupkach wraz zegagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
—  zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiprk
—  uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczmestg.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni
3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogblnego przeznaczenia
4, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgargélnego stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia
6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne
7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane naagor
8. BN-87/5028-12 Gwiizie budowlane. Gwaizie z trzpieniem gtadkim, odgtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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